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CONNECTEUR POUR DISPOSITIF D'ANCRAGE VERTEBRAL PAR VOIE ANTERIEURE. 



Le dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure 
suivant la presente Invention comporte des tiges de liaison 
(3) reliant entre eux des connecteurs (2, 20), des moyens de 
blocage (9, 10) permettant ('immobilisation en rotation et en 
translation des tiges de liaison (3) dans les connecteurs (2, 
20), des vis cfancrage (4) pour la fixation des connecteurs 
(2, 20) sur les corps vertebraux, tandis que chaque connec- 
ted (2, 20) est constitue d'un corps (5) perce d'au moins 
deux alesages paralleles (6, 7) pour le passage des tiges de 
liaison (3), d'au moins deux trous taraudes (9) debouchant 
dans les alesages (6, 7) pour la reception tfune vis de blo- 
cage (1 0) permettant ('immobilisation en rotation et en trans- 
lation des tiges de liaison (3) et des moyens de reception 
(14) des vis d'ancrage (4), lesdits moyens de reception (14) 
etant d'une part solidaires des bords paralleles et opposes 
(12, 13) du corps (5) d'autre part decales Pun par rapport a 
I'autre de part et d'autre de I'axe transversal X)Cdu corps 
(5). 
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CONNECTEUR POUR DISPOSITIF 
D'ANCRAGE VERTEBRAL PAR VOIE 
ANTERIEURE 

5 

La presente invention est relative a un connecteur pour dispositif d'ancrage 
vertebral par voie anterieure comportant des tiges de liaison reliant les 
connecteurs entre eux et des vis d'ancrage osseux pour la fixation desdits 
1 0 connecteurs sur les corps vertebraux. 

On connaTt des dispositif s d'ancrage vertebral qui comportent des tiges de liaison 
reliant entre eux des connecteurs, des moyens de blocage permettant 
r immobilisation en rotation et en translation des tiges de liaison dans les 
15 connecteurs et des vis d'ancrage pour la fixation des connecteurs sur les corps 
vertebraux. 

Le dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente invention 
a pour objet de perfectionner les connecteurs afin d'ameliorer leur mise en place 
20 sur les tiges de liaison et leur fixation sur les corps vertebraux. 

Le dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente invention 
comporte des tiges de liaison reliant entre eux des connecteurs, des moyens de 
blocage permettant I' immobilisation en rotation et en translation des tiges de 

25 liaison dans les connecteurs, des vis d'ancrage pour la fixation des connecteurs 
sur les corps vertebraux, tandis que chaque connecteur est constitue d'un corps 
perce d'au moins deux alesages paralleles pour le passage des tiges de liaison, 
d'au moins deux trous taraudes debouchant dans les alesages pour la reception 
de vis de blocage permettant I' immobilisation en rotation et en translation des 

30 tiges de liaison et des moyens de reception des vis d'ancrage, lesdits moyens de 
reception etant d'une part solidaires des bords paralleles et opposes du corps, 
d'autre part decales I'un par rapport a I'autre de part et d'autre de I'axe 
transversal XX' du corps. 

35 Le dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente invention 
comporte des moyens de reception qui sont constitues de deux oreilles percees 
chacune d'un alesage filete pour la reception vissee des vis d'ancrage. 

Le dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente invention 
40 comporte des connecteurs dont les oreilles sont decalees I'une par rapport a 
I'autre de part et d'autre de I'axe transversal XX' du corps, de maniere que la 
premiere oreille se trouve dans le prolongement d'une face du corps, tandis que la 
seconde oreille se trouve dans le prolongement d'une autre face opposee. 

45 Le dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente invention 
comporte des connecteurs pqurvus chacun d'une face inferieure presentant un 



2836371 



2 

profil courbe afin de s' adapter au profil exteme et anatomique de chaque 
vertebra. 

Le dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente invention 
5 comporte des connecteurs dont la face inferieure est solidaire de pointes qui 
assurent le positionnement et le maintien temporaire desdits connecteurs dans la 
corticale de chaque vertebre appartenant au segment rachidien a corriger. 

Le dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente invention 
10 comporte des connecteurs dont les pointes solidaires des faces inferieures sont 
disposees a proximite des faces du corps et suivant une direction longitudinale. 

Le dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente invention 
comporte des tiges de liaison presentant chacune un meplat qui est usine de part 
15 et d'autre de I'axe longitudinal et sur toute la longueur desdites tiges, pour 
empecher toute rotation de ces dernieres a I'interieur des connecteurs. 

La description qui va suivre en regard des dessins annexes, donnes a titre 
d'exemples non limitatifs, permettra de mieux comprendre I'invention, les 
20 caracteristiques qu'elle presente et les avantages qu'elle est susceptible de 
procurer : 

Figure 1 est une vue en perspective illustrant un dispositif d'ancrage vertebral par 
voie anterieure suivant la presente invention. 

25 

Figure 2 est une vue en perspective montrant un connecteur droit du dispositif 
d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente invention. 

Figure 3 est une vue en perspective representant un connecteur gauche du 
30 dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente invention. 

Figure 4 est une vue en perspective illustrant la face inferieure du connecteur droit 
ou gauche du dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure suivant la presente 
invention. 

35 

On a montre en figure 1 un dispositif d'ancrage vertebral 1 comportant des 
connecteurs 2, 20 relies entre eux par des tiges de liaison 3, tandis que lesdits 
connecteurs sont fixes sur chaque vertebre du segment rachidien a corriger par 
des vis d'ancrage 4. 

40 

Le dispositif d'ancrage 1 comporte des connecteurs 2 dits « connecteur droit », 
et/ou des connecteurs 20 dits « connecteur gauche » qui se differencient Tun de 
I'autre uniquement dans la position des moyens de reception des vis d'ancrage 4 
par rapport a i'axe transversal XX' de chaque connecteur. 

45 

Le dispositif d'ancrage 1 comporte des tiges de liaison 3 presentant un meplat 11 
qui est usine de part et d'autre de Taxe longitudinal et sur toute la longueur 
desdites tiges, pour empecher toute rotation de ces dernieres a I'interieur des 
connecteurs 2, 20. 
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En figure 2 on a illustre un connecteur 2 dit « connecteur droit » du dispositif 
d'ancrage 1 qui est constitue d'un corps 5 perce de deux alesages paralleles 6 et 
7 pour le guidage et la reception des tiges de liaison 3. 

5 

La face superieure 8 du connecteur 2 est percee de trous taraudes 9 debouchant 
perpendiculairement a Pinterieur des alesages 6 et 7. Le connecteur 2 comporte 
par alesage* 6 et 7 deux trous taraudes 9 qui sont prevus pour cooperer avec des 
vis de serrage 10 permettant P immobilisation des tiges de liaison 3. 

10 

Les vis de serrage 10 sont prevues pour venir en appui contre le meplat superieur 
1 1 de chaque tige de liaison 3 pour bloquer en rotation et en translation ces 
dernieres a Pinterieur des connecteurs 2. 

15 Chaque connecteur 2 comporte sur les bords paralleles et opposes 12 et 13 du 
corps 5, des moyens de reception 14 qui sont constitues de deux oreilles 15, 16 
percees chacune d'un alesage filete 1 7 pour la reception des vis d'ancrage 4. 

On note que les oreilles 15 et 16 sont decalees Pune par rapport a I s autre de part 
20 et d' autre de Paxe transversal XX' du corps 5, de maniere que Poreille 15 se 
trouve dans le prolongement de la face 21, tandis que Poreille 16 se trouve dans 
le prolongement de la face opposee 22. 

En figure 3 on a montre un connecteur 20 dit « connecteur gauche » du dispositif 
25 d'ancrage 1 qui est constitue de la meme maniere que le connecteur 2 d'un corps 
5 perce de deux alesages paralleles 6 et 7 pour le guidage et la reception des 
tiges de liaison 3. 

La face superieure 8 du connecteur 20 est percee de trous taraudes 9 
30 debouchant perpendiculairement a Pinterieur des alesages 6 et 7. Le connecteur 
20 comporte par alesage 6 et 7 deux trous taraudes 9 qui sont prevus pour 
cooperer avec des vis de serrage 10 permettant P immobilisation des tiges de 
liaison 3. 

35 Les vis de serrage 10 sont prevues pour venir en appui contre le meplat superieur 
11 de chaque tige de liaison 3 pour bloquer en rotation et en translation ces 
dernieres a Pinterieur des connecteurs 20. 

Chaque connecteur 20 comporte sur les bords paralleles et opposes 1 2 et 1 3 du 
40 corps 5 des moyens de reception 14 qui sont constitues de deux oreilles 15, 16 
percees chacune d'un alesage filete 17 pour la reception vissee des vis d'ancrage 
4. 

On note que les oreilles 15 et 16 sont decalees Pune par rapport a Pautre de part 
45 et d'autre de Paxe transversal XX' du corps 5 de maniere que Poreille 15 se trouve 
dans le prolongement de la face 22, tandis que Poreille 16 se trouve dans le 
prolongement de la face opposee 21 . 
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Ainsi la position des oreilles 15 et 16 du connecteur 20 est differente et inversee 
par rapport a celle prevue pour le connecteur 2. 

En figure 4 on a represents la face inferieure 23 des connecteurs 2, 20 du 
5 dispositif d'ancrage vertebral 1 . 

La face inferieure 23 des connecteurs 2, 20 presente un profil courbe integrant les 
oreilles 15,16 des moyens de reception 14 afin de s'adapter au profil externe et 
anatomique de chaque vertebre. 

10 

La face inferieure 23 est solidaire de pointes 24 qui sont disposees a proximite 
des faces 21 et 22 du corps 5 et suivant une direction longitudinale parallele a 
celle des tiges de liaison 3. 

15 Les pointes 24 assurent le positionnement et le maintien temporaire des 
connecteurs 2, 20 dans la corticale de chaque vertebre appartenant au segment 
rachidien a corriger. 

On constate que les vis d'ancrage 4 comportent un premier filetage osseux 18 
20 pour la fixation dans le corps vertebral et un second filetage situe en dessous de 
la tete 19 et qui coopere avec la partie filetee de Palesage 17 des moyens de 
reception 14, pour solidariser chaque vis avec le connecteur correspondant 2, 20. 
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REVENDICATIONS 



5 1. Dispositif d'ancrage vertebral par voie anterieure comportant des tiges de 
liaison (3) reliant entre eux des connecteurs (2, 20), des moyens de blocage 
(9, 10) permettant immobilisation en rotation et en translation des tiges de 
liaison (3) dans les connecteurs (2, 20) et des vis d'ancrage (4) pour la fixation 
des connecteurs (2, 20) sur les corps vertebraux, caracterise en ce que 

10 chaque connecteur (2, 20) est constitue d'un corps (5) perce d'au moins deux 
alesages paralleles (6, 7) pour le passage des tiges de liaison (3), d'au moins 
deux trous taraudes (9) debouchant dans les alesages (6, 7) pour la reception 
de vis de blocage (10) permettant r immobilisation en rotation et en translation 
des tiges de liaison (3) et des moyens de reception (14) des vis d'ancrage (4), 

15 lesdits moyens de reception (14) 6tant d'une part solidaires des bords 
paralleles et opposes (12, 13) du corps (5), d'autre part decales I'un par 
rapport a Pautre de part et d'autre de I'axe transversal XX' du corps (5). 

2. Dispositif d'ancrage vertebral suivant la revendication 1, caracterise en ce 
20 que les moyens de reception (14) sont constitues de deux oreilles (15, 16) 

percees chacune d'un alesage filete (17) pour la reception vissee des vis 
d'ancrage (4). 

3. Dispositif d'ancrage vertebral suivant la revendication 2, caracterise en ce 
25 que les oreilles (15, 16) du connecteur (2) sont decalees Tune par rapport a 

I'autre de part et d'autre de I'axe transversal XX' du corps (5) de maniere que 
la premiere oreille (15) se trouve dans le prolongement d'une face (21) du 
corps (5), tandis que la seconde oreille (16) se trouve dans le prolongement 
d'une autre face opposee (22). 

30 

4. Dispositif d'ancrage vertebral suivant la revendication 2, caracterise en ce 
que les oreilles (15, 16) du connecteur (20) sont decalees I'une par rapport a 
I'autre de part et d'autre de I'axe transversal XX' du corps (5) de maniere que 
la premiere oreille (15) se trouve dans le prolongement d'une face (22) du 

35 corps (5), tandis que la seconde oreille (16) se trouve dans le prolongement 
d'une autre face opposee (21). 

5. Dispositif d'ancrage vertebral suivant la revendication 1, caracterise en ce 
que chaque connecteur (2, 20) comporte une face inferieure (23) presentant 

40 un profil courbe afin de s' adapter au profil externe et anatomique de chaque 
vertebre. 

6. Dispositif d'ancrage vertebral suivant la revendication 5, caracterise en ce 
que la face inferieure (23) est solidaire de pointes (24) qui assurent le 

45 positionnement et le maintien temporaire des connecteurs (2, 20) dans la 
corticate de chaque vertebre appartenant au segment rachidien a corriger. 
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7. Dispositif cTancrage vertebral suivant la revendication 6, caracterise en ce 
que les pointes (24) sont disposees a proximite des faces (21 , 22) du corps (5) 
et suivant une direction longitudinale. 

5 8. Dispositif d'ancrage vertebral suivant la revendication 1, caracterise en ce 
qu'il comporte des tiges de liaison (3) presentant chacune un meplat (11) qui 
est usine de part et d'autre de I'axe longitudinal et sur toute la longueur 
desdites* tiges pour empecher toute rotation de ces dernieres a Tinterieur des 
connecteurs (2, 20). 
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